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 يانارباب ينيزهرا حس
 کيمکان يارشد مهندس يکارشناس يدانشجو

 رازيش يدانشگاه صنعت
 

 *آورر لطفيام
 ک و هوافضايمکان يار دانشکدة مهندسياستاد

 رازيش يدانشگاه صنعت

 ن حقگويحس
 کيمکان يارشد مهندس يکارشناس يدانشجو

 رازيش يدانشگاه صنعت
 

mozhde_h1988@yahoo.com lotfavar@sutech.ac.ir mechanic_hh@yahoo.com 
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